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Il PANASONIC STEUERUNGEN

Die kompakte FPX (Sigma) ist fur ein breites Spektrum an Applikationen bestens geeignet. Die leistungsstarken Funktionen der
Steuerungsserie FPX (Sigma) CPU kdénnen flr bis zu zwei Achsen verwendet werden. Mit zusétzlichen Positioniermodulen fir die
FPX (Sigma) werden bis zu 10 Achsen unabhéngig gesteuert. Die neue SPS FP-X mit Transistorausgéngen bietet die gleichen
Funktionalitaten wie die FPX (Sigma) CPU. Auch die FP2/FP2SH ist fiir komplexe Positionierungs-Applikationen hervorragend ge-
eignet, wahrend sich die kompakten Steuerungen FPO und FP-e fir einfache Positionieraufgaben empfehlen. Echtzeitzugriff auf
mehrere Minas A4N-Antriebe ermdglichen die RTEX-Module fir die FPX (Sigma) und FP2.

Il SERVOMOTOREN UND -ANTRIEBE DER SERIE MINAS A4/A4N

Diese Servoantriebe vereinen modernste Technologie und eine hohe Leistungsdichte im Nennleistungsbereich zwischen 50W und
5kW. Die birstenlosen Servoantriebe bieten ein sehr gutes Leistungs-/Volumenverhéltnis und ermdéglichen durch ein geringes
Motortragheitsmoment hochdynamische Anwendungen.

B SOFTWARE

Verwenden Sie die integrierten Funktionen der FPX (Sigma) oder FP-X zur Ansteuerung von bis zu zwei Achsen oder die zertifi-
zierte Motion Control-Bibliothek fiir komplexe Ablaufe mit Positioniermodulen. Praxisgerechte Beispielprogramme reduzieren die
Programmentwicklungszeit und sparen damit wertvolle Engineering-Kosten ein.



Programmspeicher: 32.000 Programmschritte

Datenspeicher: 32.000 Worte

Erweiterungsméglichkeiten: 4 Module (linksseitig), 3 Module (rechtssei-
tig) erméglichen bis zu 384 Ein-/Ausgange

Verarbeitungsgeschwindigkeit: 0,32ps/Basisbefehl

Anzahl der unabhéngigen Achsen: 2 Achsen mit CPU + 8 Achsen mit

Positioniermodulen méglich
Bis zu 16 Achsen mit RTEX-Modulen

realisierbar
B FP-X MIT TRANSISTORAUSGANGEN
‘:‘ .'.“l“ LT Programmspeicher: FPXC30/C60: 32.000 Programmschritte
. -!'_!'_“_ii_!!._._. FPXC14: 16.000 Programmschritte
Datenspeicher: 32.000 Worte
Erweiterungsmaoglichkeiten: 8 Module + bis zu 2 Kassetten fir FPXC14

oder + bis zu 3 Kassetten fiir FPXC30/C60
ermdglichen bis zu 300 E/As
Verarbeitungsgeschwindigkeit: 0,32ps/Basisbefehl

Anzahl der unabhéngigen Achsen: FPXC14: 3 Achsen,
FPXC30/C60: 4 Achsen
Simultane 2x2 Achsen Interpolation

maoglich!
B FP2/FP2SH
Programmspeicher: FP2: 16.000 oder 32.000 Programmschritte
FP2SH: 60.000 oder 120.000 Schritte
Datenspeicher: FP2: 6.000 Worte
FP2SH: 10.240 Worte
Erweiterungsmaoglichkeiten: Bis zu 32 Module oder

2048 Ein-/Ausgéange
Verarbeitungsgeschwindigkeit: FP2: 0,35ps/Basisbefehl

FP2SH: 0,03us/Basisbefehl
Anzahl der unabhéngigen Achsen: FP2: 64 Achsen

FP2SH: 88 Achsen

FP2SH mit RTEX-Module: 256 Achsen




) Panasoni
Positionierung mit FP}. (Sigma)

Das Positioniermodul der FPX (Sigma) unterstiitzt ultraschnelle, hochprézise Servoantriebs-Applikationen.

¢ Steuerun

Es bietet dafiir Linearinterpolation und Kreisinterpolation sowie viele weitere Funktionen an.

Eine Pulsausgabegeschwindigkeit von bis zu 4 Mio. Pulse/sec. und eine Anlaufzeit von
0,005ms erméglichen hochdynamische Anwendungen.

Die Funktionen zur Linear- und Kreisinterpolation eré6ffnen ein groBBes

Anwendungsspektrum.

Durch Nutzung der Funktionen werden simultane Zweiachs-Ansteuerungen
ermoglicht, womit sich Applikationen unterstitzen lassen, die bisher nur

schwer realisierbar waren.

Verlassliche Fehlererkennung durch Einbindung schneller Zéhler.

Unerwartete Fehler, z.B. im Antriebssystem, lassen sich durch die Nutzung
der Feedbackpuls-Zahlfunktion ermitteln, die die Ruckfiihrung von Positions-
oder Winkelinformationen in die SPS ermdglicht.

Die vier verschiedenen Arten von Beschleunigungs- und Bremsrampen

schonen die Mechanik beim Anfahren und Abbremsen.

AuBer Takt-/Richtungsfunktion wird auch der

Rechtslauf-/Linkslauf unterstiitzt.

Die FPX (Sigma) unterstitzt bei Betrieb mit
kleinen Schritt- oder Servomotoren, die kei-
nen Takt-/Richtungseingang haben, auch die
Rechts-/Linkslaufvorgabe.

Die CPU alleine erméglicht bereits eine Zwei-Achsen-Steuerung.

Rechts-/Linkslauf-Methode
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Beschleunigen/Abbremsen in maximal
60 Schritten je nach Parametereinstellung

Takt-/Richtung-Methode

Die Steuerung verfigt ber Pulsausgénge von 100kHz und eine Anlaufzeit von 0,02ms — eine gute Leistung fir alle tblichen

Positionieraufgaben.

Einfache und zweckdienliche Programmierung sowie Nutzung verschiedener Referenzpunktfahrten.
e Zur Einstellung der Parameter, z.B. Anlaufzeit, Sollgeschwindigkeit und Beschleunigungs-/Abbremszeit wird

eine einfache Datentabelle verwendet.

¢ Jede Funktion wird detailliert erlautert: Auto-Trapez-Funktion, Referenzpunktfahrt, Tipp-Betrieb, lineare Inter- /

polation und Kreisinterpolation. J
* Die Methode der Referenzpunktfahrt kann je nach Anordnung gewéhlt werden, z.B. wenn nur ein Sensor ver- W

wendet wird.

* Nach Vollzug der Referenzpunktfahrt kann der Positionsfehlerzahler im Antriebsverstarker automatisch durch .

einen Digitalausgang geléscht werden.

Modultyp und Artikelnummer

Typ Ausgangstyp Artikelnummer
1-Achs-Typ Transistorausgang FPGPP11
2-Achs-Typ Transistorausgang FPGPP21
1-Achs-Typ Line Driver-Ausgang FPGPP12
2-Achs-Typ Line Driver-Ausgang FPGPP22
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Kreisinterpolation

Positionierung

Istposition S

7~ (X'5000, Y 8660)

Position auf dem

Kreisbogen P

(X 9396, Y -3420)

_-~" Zielposition E
(X 8660, Y -5000)

Die Mittelpunkt-/Radius-
Methode ist ebenfalls

verfligbar.

Typ

Ausgangstyp

Artikelnummer

FPX (Sigma) CPU

Transistorausgang (NPN)

FPG-C32T2H-A

FPX (Sigma) CPU

Transistorausgang (PNP)

FPG-C28P2H-A






































































































